
中囤认可

(电梯)

证 书 编 号 :TsX F3800222018u佃

申 请 单 位 名 称 :沈阳蓝光驱动技术有限公司

申请单位注册地址 :辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

制 造 单 位 名 称 :沈阳蓝光驱动技术有限公司

制  造  地  址 :辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

设  备  类  别 :电梯安全保护装置

设  备  品  种 ∶轿厢意外移动保护装置

产  品  名  称 :轿厢意外移动保护装置 (子系统合成)

产 品 型 号 :BLB

型 式 试 验 报 告 编 号 ∶ETC1叩 380244

经型式试验 ,确认该样机(样品)符合 《电梯型式试验规则》σsG
T7007习 01o、 GB7588-2003+XG⒈ 2015、 EN8⒈ 2⒍2014不口 EN8⒈ 5⒍2014

规定。

本证书适用的产品型号:BLB
本证书适用的产品参数范围和配置见附表。

发证日期 :

下次核查日期 :

上海交通大学电梯检测中心

注 :1。 申请单位有责任保证产品符合安全技术规范及相关标准的规定,以及与型式试验样机(样品)
的一致性。

2.本证书不适用于下次核查日期后制造出厂的部件产品。

3.本证书如有更改,证书有效期仍从发证日期起计算。

特种设备型



系统质量范围 1225-8330 (kg) 额定载重量范围 450— 2000 (kg)

制停部件型式 制动器 适用电梯驱动方式 曳引式驱动

作用部位 只有两个支撑的曳引轮轴

动作触发方式 失电触发

所预期的轿厢减速前最高
速度 (各工况 )

1.777-2.006 (m/s) 响应时间 ≤ 187ms

用于最终检验的试验速度 0.3或 0,5(m/s)
对应试验速度的允许移动

距离
≤ 0.59m

防爆型式 / 触发装置硬件组成 /

工作环境 普通室内

制停

子系

统

名称/型号 芾刂动器/BLB 制造单位 沈阳蓝光驱动技术有限公司

结构型式 块式 数量 2

摩擦元件材料 非石棉摩擦片 弹性元件型式 圆柱螺旋压缩弹簧

硎
繇
统
㈠

型号 MCTC—SCB— A1 制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本
(仅 PESSRAL)

/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢
离开层站的距离

≤≡100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤15ms(仅 电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测

子系

统
(二 )

型号 MCTC— sCB—A 制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本
(亻
,已 PESSRAL)

/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离
开层站的距离

≤ 100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤15吓 (仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

硎
繇
统
㈢

型号 MCTC— SCB— C 制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本
(亻9t PEsSRAL)

/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离
开层站的距离

≤≡100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤⒛Ⅲs(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

附表 :
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适用参数范围和配置表
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检测
子系
统
(四 )

型号 MCTC— sCB—D 制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本
(仅 PEsSRAL)

/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离
开层站的距离

≤ 100mⅢ

工作环境 普通室内 响应时间 ≤⒛ms(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测
子系
统
(五 )

型号 SM-11—A 制造单位 上海新时达电气股份有限公司

硬件版本 /
软件版本
(仅 PESSRAL)

/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
俭 孵 lJ葸外移动 盯轿厢

离开层站的距离
≤ 100mm

工作环境 普通室内 响应时间
≤59ms(电路板 +接触

瑁晷)

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测
子系
统
(六)

型号 sM.11SF/A 制造单位 上海新时达电气股份有限公司

硬件版本 /
驭仵 放不
(亻91PESsRAL)

/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢

离开层站的距离
≤≡100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤11ms(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测
子系
统
(七)

型号 sJT— ZPC—Ⅴ2A 制造单位 沈阳市蓝光自动化技术有限公司

硬件版本 /
软件版本
(亻51PEssRAL)

/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离
开层站的距离

≤ 100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤10ms(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴
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检测

子系

统
(丿 k)

型号 MT70—AOB—C 制造单位 深圳市海浦蒙特科技有限公司

硬件版本 /
软件版本
(仅 PEssRAL)

/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离
开层站的距离

≤ 100Ⅲm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤13Ⅲs(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

删
繇
统
㈨

型号 EC— UCM(V2,0) 制造单位
无锡英威腾电梯控制技术有限公

司

硬件版本 /
软件版本
(亻
9忍 PEssRAL)

/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离
开层站的距离

≤(100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤铷s(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

自监
测子
系统
(一 )

型号 UCMP—MBF 制造单位 苏州汇川技术有限公司

自监测方式
机械装置正确提起 (或释放)验证+定期维护保养时检测制动力

制动力验证
机械装置正确提起 (或释放)验证+制动力验证

硬件组成
主控板+调速装置+编码
器+检测开关

工作环境 普通室内

自监测元件型号

±垫空枥乙MCTC-MCB-C勇民歹刂
丿胃芨簋劣轰暹蔓:NICE— L-C屑艮歹刂
编码器:不限
检测开关:不限

自监测元件安装
位置及数量

元件 安装位置

主控板 控制柜

调速装置 控制柜

编码器 曳引机

检测开关 制动器

自监
测子
系统
(二 )

型号 BFT 制造单位
上拇耕呵达甩气肢份伺限公

司

自监测方式
″L愀笨 亘 止 佣 捉 起         朋 维 圹 体 乔 呵 位 铡 ilJ明刀

机械装置正      放)验证+制动力验证
硬件组成

王弪权+稠迷绶直+绲 0-b
器 +检测开关

工作环境 普通室内

自监测元件型号

主控板:AS系列、SM系
歹刂

调速装置:As系列
编码器:不限
检测开关:不限

自监测元件安装
位置及数量

元件 安装位置

主控板 控制柜

调速装置 控制柜

编码器 曳引机

检测开关 制动器



自监

测子

系统
(三)

型号 BL_ZJC 制造单位
沈阳市蓝光自动化技术有

限公司

自监测方式
机械装置正确提起 (或释放)验证+定期维护保养时检测制动力

制动力验证

机械装置正确提起 (或释放)验证+制动力验证

硬件组成
王歪权 +碉逐袅置 +编 i-b

器+检测开关
工作环境 普通室内

自监测元件型号

主控板:MU系列、BMU系
歹刂、 BL屑乏歹刂、 FR屑民歹刂
调 速 装 置 :BL3系 列 、 BL6

编码器:不限
检测开关:不限

自监测元件安装
位置及数量

元件 安装位置

主控板 控制柜

调速装置 控制柜

编码器 曳引机

检测开关 制动器

自监
测子
系统
(四 )

型号
HpmontBrakeMon i tor

vl. 0
制造单位

深圳市海浦蒙特科技有限

公司

自监测方式
机械装置正确提起 (或释放 )验证+定期维护保养时检测制动力

制动力验证

机械装置正确提起 (或释放 )验证+制动力验证

硬件组成
主控板+调速装置+编码

器+检测开关
工作环境 普通室内

自监测元件型号

主 控 板 :MT70硎 CB系 列 、

MT70卜MCB系列 、
MT71-MCB勇

聂 歹 刂

调 速 装 置 :Mont70系 列 、

Mont700;采 歹刂、 Mont71J采

列
编码器:不限
检测开关:不限

自监测元件安装
位置及数量

元件 安装位置

主控板 控制柜

调速装置 控制柜

编码器 曳引机

检测开关 制动器

自监

测子
系统
(五 )

型号 抱闸力自侦测Ⅴ1.0 制造单位
无锡英威腾电梯控制技术
有限公司

自监测方式
机械装置正确提起 (或释放)验证+定期维护保养时检测制动力

制动力验证

机械装置正确提起 (或释放)验证+制动力验证

硬件组成
主控板+调速装置+编码

器+检测开关
工作环境 普通室内

自监测元件型号

主 控 板 :MCTC硎 CB系 列 、

NWT153U1J采 歹刂、
NQT153U1系 歹刂

调 速 装 置 :NICE叱 系 列 、

NICE— L1另 冒 歹 刂 、  NICE-LWX

系 歹 刂 、 NICE-LQX系 歹 刂 、

NICE— LJR勇 冒 歹 刂 、

INⅤ 3000-C;采
歹 刂

编码器:不限
检测开关:不限

自监测元件安装
位置及数量

元件 安装位置

主控板 控制柜

调速装置 控制柜

编码器 曳引机

检测开关 制动器
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附表说明:
1、 附表中任一参数发生变化,应当重新进行型式试验。
2、 本装置有如下构成 :
(1)制停子系统 ;
(2)检测子系统,本附表中九种方式任选其一即可 ;
(3)自 陈测子系统,本附表中币种方式仟选其一即可∩
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以上子系统均应单独取得相应的型式试验合格证及报告。
3、 试验时的悬挂比为⒉1,当用于其它曳引悬挂比时系统质量、电梯额定载重量的
适用范围为 :

系统质量适用范围=型式试验系统质量范围×实际悬挂比÷型式试验悬挂比 ;
额定载重量适用范围=型式试验额定载重量范围×实际悬挂比÷型式试验悬挂比。
4、 用于最终检验在试验速度下触发制停部件的方法 :轿厢空载时以试验速度上行 ,
经过平层位置时操作停止装置使电梯停止,测量制停距离,该制停距离应在允许移动距
离范围内。

5、 附表自监测子系统中检测开关型号不限,但应选用己通过 ⒛0万次可靠性动作
试验并能够提供特种设备型式试验机构出具的检验报告的相关型号产品。

6、 本证书仅对已取得型式试验证书的检测子系统、制停子系统和自监测子系统的
相互适配性及完整系统的适用范围进行审查确认,不对各子系统型式试验证书的内容负
责。

7、 检测子系统传感器响应时间应≤8ms;抱闸接触器响应时间应≤50ms。

男
篁
枣
汕
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种∶   轿厢意外移动保护装置

称:轿厢意外移动保护装置(子系统合成 )

号彐

称:  沈阳蓝光驱动技术有限公司

称上 沈阳蓝光驱动技术有限公司

别∶     __首 次

期 :           2018-10-25

特种设备型式试验报告

设

设

产

产

制 造

申 请

型 式

型 式

上海交通
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设备类别 电梯安全保护装置 设备品种 轿厢意外移动保护装置

产品名称
轿厢意外移动保护装置
(子系统合成 )

产品型号 BLB

产品编号 / 制造完成日期 /

覆盖产品 /

申请单位名称 沈阳蓝光驱动技术有限公司

申请单位注册地址 辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

统一社会信用代码 91210112715754447D

制造单位名称 沈阳蓝光驱动技术有限公司

制造单位注册地址 辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

制造地址 辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

试验地点 本中心

样机 (样品)状态 完好 试验日期 2018-10-25

试验条件 符合要求 型式试验类别 首次

试验

依据

《电梯 型 式 试 验 规 则 》 σ sG T70"901o、 GB%889OO3+XG19015、
EN81-20:2014、  EN81-50:2014

试验

结论

型式试验合格

牡
日
⑨
`2叫
o-b

彬:形 BHl, ?nt&- /,2),/f
·
   I

批 准 :廴
Q1日  

冂期 :¨
√ '加 ˉ‘

△



型 式试 验报 告
上海交通大学电梯检测中心

一、样机(样品)配置及技术参数表
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|

主要技术参数及配置表 (一 )

产品名称
轿厢意外移动保护装置

(子系统合成 )
产品型号 BLB

适用工作环境 普通室内 适用防爆型式 /

系统构成 制停子系统+检测子系统+自监测子系统

濉
繇
统

适用

范围

系统质量范围 1225-8330 (kg) 额定载重量范围 450—2000 (kg)

平衡系数/平衡重质

量范围
0.在 -0.5 轿厢自重范围 511-3715 (kg)

所预期的轿厢减速前

最高速度 (各工况 )

1.777-2,006

(m/s)
悬挂比 2∶ l

用于最终检验的试验

速度
0.3勇戈0.5(m/s)

对应试验速度的允许

移动距离
≤(0.59m

制停部件型式 制动器 适用电梯驱动方式 曳引式驱动

作用部位 只有两个支撑的曳引轮轴

动作触发方式 失电触发 响应时间 ≤ 187ms

制造单位确定的轿厢意外移动时可能的

最大平均加速度
≤2,5m/ζ

用

发

置

适

触

装

名称 / 型号 /

硬件版本 / 软件版本 /

硬件组成 / 触发方式 /

额定功率 /W 工作电压 /V
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主要技术参数及配置表 (二 )

舴
繇
统

作用于

悬挂绳

或补偿

绳系统

上的制

停部件

名称 / 型号 /

制造单位 /

结构型式 /

钢丝绳型号规格 Φ/1lm 钢丝绳数量 /

复位方式 / 弹性元件型式 /

摩擦元件型式 / 摩擦元件材料 /

作用于

轿厢或

对重上

的制停

部件

名称 / 型号 /

制造单位 /

结构型式 / 作用部位 /

动作触发方式 / 适用导轨材料牌号 /

提拉方式 / 弹性元件型式 /

夹紧 (制动)元件

型式
/

夹紧 (制动)元件材

质
/

夹紧 (制动)元件
数量

/
夹紧 (制动)元件摩
擦面尺寸

/mm

适用导轨导向面硬

度
/HBW 适用导轨导向面宽度 /mm

适用导轨导向面加

工方式 (仅对渐进

式安全钳 )

/
适用导轨导向面润滑

状况
/

弹性元件型式 /

作用于

曳引轮

或只有

两个支

撑的曳

引轮轴

上的制

停部件

名称 制动器 型号 BLB

制造单位 沈阳蓝光驱动技术有限公司

结构型式 块式 数量 2

摩擦元件材料
非石棉橡胶板碳

素纤维
弹性元件型式 圆柱螺旋压缩弹簧

制动臂杠杆长度 /m 杠杆比 /

制动轮 (盘 )

直径 [注 1]
6701nrn

制动器用弹簧型号规

格及数量

3,5× 10.8× 40,3(mm)

14根

炉 f'志啮动盘直径是岿芾刂动衬作男勇伪呢阿中 |心至毒哇动盘轴心励笤离矽两律
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主要技术参数及配置表 (三 )

检测子系统

名称 检测子系统 型号 MCTC-sCB-AI

制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(仅 PEssRAL)
/

硬件组成 平层感应器+印制电路板

检测元件安装位置
轿顶、控制柜及

井道

检测到意外移动时轿

厢离开层站的距离
≤ 100mm

传感器型式 光电开关 数量 2

防爆型式 / 响应时间 ≤1sms(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

工作环境 普通室内

自监测子系统

名称 自监测子系统 型号 UCMP—MBF

制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 / 软件版本 /

自监测方式 制动力验证

硬件组成
控制装置+调速

装置+编码器

所监测的元件

及其结构
制动器

自监测元件型号

控制装置 :

MCTC-MCB—C

调速装置 :

NICE— L—C

自监测元件安

装位置及数量

元件 数量 安装位置

控制装置 1 控制柜

调速装置 1 控制柜

编码器 1 曳引机

防爆型式 / 工作环境 普通室内



样机 样 品 术资料审查

序号 项目编号 审查项目 审查结果 结论

1 T5。 ] 产品合格证明及相关技术资料 符合要求 合格

2 T5.2 主要结构参数 符合要求 合格

3 T5.3 适用范围及设计文件 符合要求 合格

4 其它必要资料 不适用
`

三、相关子系统报告汇总
本报告仅对已取得型式试验报告的检测子系统、制停子系统和自监测子系统的相互适配性及

完整系统的适用范围进行审查确认,不对各子系统型式试验报告的内容负责。

盎
Ψ

上海交通大学电梯检测中心
型 式试 验报 告

注 :

本表中 NETEC是指国家电梯质量监督检验中心 ,
ETC是指上海交通大学电梯检测中心。

经过计算,确认检测了系统 (· )¨检测子系统
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sIsE是指深圳市特种设备安全检验研究院、

(九 )与自监测子系统 (-)¨ 自监测子系
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系统名称 系统型号 制造单位
试验机

构
报告编号

制停子系统 BLB 沈阳蓝光驱动技术有限公司 ETC ETC16F380326

检测子系统 (一 ) MCTC— sCB-A1 苏州汇川技术有限公司 ETC ETC17F360076

检测子系统 (二 ) MCTC—sCB— A 苏州汇川技术有限公司 ETC ETC17F360089

检测子系统 (三 ) MCTC—sCB-C 苏州汇川技术有限公司 ETC ETC17F360077

检测子系统 (四 ) MCTC—sCB— D 苏州汇川技术有限公司 ETC ETC17F360075

检测子系统 (五 ) sM-11—A 上海新时达电气股份有限公司 NETEC T14-F380— 17-225

检测子系统 (六 ) sM。 11SF/A 上海新时达电气股份有限公司 NETEC T14—F380-17-331

检测子系统 (七 ) SJT-ZPC-V2A 沈阳市蓝光自动化技术有限公司 ETC ETC16F360097

检测子系统 (八 ) MT70—AOB—C 深圳市海浦蒙特科技有限公司 sISE 2017AF0939

检测子系统 (九 ) EC-UCM(V2.0)

无锡英威腾电梯控制技术有限公

司
ETC
ETC16F360019(1)、

ETC18F360YZ038

自监测子系统 (一 ) UCMP-MBF 苏州汇川技术有限公司 ETC
ETC16F380170、

ETC18F380YZ053

自监测子系统 (二 ) BFT 上海新时达电气股份有限公司 NETEC
T14-F380-16-015、

T14-F380-18-191

自监测子系统 (三 ) BL_ZJC 沈阳市蓝光自动化技术有限公司 ETC
ETC16F380076、

ETC18F380YZ050

自监测子系统 (四 )
HpmontBrakeMon1t

or Ⅴ1.0
深圳市海浦蒙特科技有限公司 ETC

ETC16F380088、

ETC18F380YZ061

自监测子系统 (五 ) 抱闸力自侦测 V1.0
无锡英威腾电梯控制技术有限公

司
ETC

ETC16F380052、

ETC18F380YZ049
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统 (五 )和 BLB型制停子系统能够匹配,适用范围不变。

注:标衤数值为元器件厂家提供的数据

鲁
上海交通大学电梯检测中心
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四、检测子系统响应时间计算

型号

响应时间 (ms)
响应时间总和 t1
(ms)

平层感应器 印制电路板 抱闸接触器

MCTC-sCB— A1 8 15 50水 73

MCTC-SCB-A 8 15 50幸 73

MCTC—sCB-C 8 20 50衤 78

MCTC-sCB-D 8 20 50衤 78

SM-11-A 5中 9 50 64

sM。 11SF/A 5衤 50 66

SJT-ZPC-V2A 5衤 10 50咔 65

MT70-AOB-C 5 13 18 36

EC-UCM(Ⅴ 2.0) 3 50衤 60

最大值 78



工况

犷
数

最小系统质量空载 最小系统质量满载 最大系统质量空载 最大系统质量满载

a1(m/s2) 2.5 2.5 2.5 2.5

a2 (m/s2) 0.386 0.412 1.084 0.662

a3(m/s2) 2.012 1.754 1.668 1,578

s1 (m) 0.1 0.1 0.1 0.1

t1 (s) 0.078 0.078 0.078 0.078

t2 (s) 0.187 0.185 0.06 0.067

VO(m/s) 2.006 1.872 1,827 1,777

V (*/") 0.97 0,98 0.97 0.95

s(m) 0.57 0.61 0,50 0.51

结论 符合要求 符合要求 符合要求 符合要求

注 : al :曳引式电梯因内部控制装置引起的电气故障的情况下假定可达到的加速度,取

2.5m/s:

a2 :曳引式电梯的自然加速度,取各工况的测试或计算值 ;

a3 :制停子系统报告中给出的平均减速度 ;

sl :检测到意外移动时轿厢离开层站的距离 ;

tl :检测子系统最大响应时间 (包含了平层感应器、安全电路和制动器接触器响应时间

之和,考虑制动器接触器响应时间与主接触器响应时间近似相等);

t2 :制停子系统最大响应时间 ;

V0 :制停子系统报告给出的所预期的轿厢减速前最高速度 ;

Ⅴ :计 算 得 出的轿 厢减 速前 的最 高速 度 ,Ⅴ =√2钔sl+a⒒ +Ⅱ0;

S :计算得出的轿厢意外移动的总距离 (加速距离和制停距离之和),

s=sl+C1+△ )√2als1+0.5(al臼
2+Ⅱ
。
2)+altl乜 +V2/(2Ⅱ );

结论判定 :V≤Ⅴ0且 s≤ 1,‰ 时符合要求。

日tC
Ψ

上海交通大学电梯检测中心

五、子系统合成相关计算

六、型式试验报告变更情况页
无
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